Lineartisch Alpha 15B mit Faltenbalgabdeckung

H33alpha®

mit Kugelgewindetrieb, Trapezgewindetrieb und Schienenflhrung

Gesamflange = Verfahrweg + 265 (335 %) + 2 x Blocklange Falfenbalg

70+FB 50 (220 ») Verfahrwed = 45+FB
525 275 205
- |<2y
—
S _ D 11
== @& ‘ o n ~
el O E
A - B 4 —$0 = 9 = i
TATX 7AIUX A it
0 66 5 ~l o , g
= 3
32 55 nx 70 15
115 (165 ) 105
45 (115 ) 135
Anschlagkante
e  IE 7 Zx g
oL|e e o9
3 i 00y © b
o 6 e |jlo°
¢ 900~ o
® e
R = ] n|w
wo|M| 1= =
A 030, 307 |10 -
AR s
2L (Ul @ @ ® @ |@
66
a ‘ © &
o nl,e ¢, % & [ Ie
1
Gewichte 15B Technische Daten
Basis ohne Verfahrweg: 7,80 kg Verfahrgeschwindigkeit:  maximal 1,0 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,95 kg Wiederholgenauigkeit: +0,03 mm (KGT)
Schlittenplatte: 150 mm 2,80 kg Beschleunigung: maximal 20 m/s?
Schlittenplatte: 220 mm 4,10 kg Leerlaufdrehmoment: 0,35 Nm
Tragheitsmoment: 0,30 kg cm?/m
Gesamtlange: bis 1500 mm Antriebselement: Kugelgewindetrieb: Nmax 3000 1/min
Durchmesser: 20 mm
Lasten und Lastmomente Steigung: 520mm
Trapezgewindetrieb: Nmax 1500 1/min
-Z F Durchmesser: 20 mm
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Berechnung Faltenbalg
(( Verfahrweg + 17 )/ 19)
(( Anzahl der Falten x 3,8 ) —17)

Anzahl der Falten

Blocklange Faltenbalg
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Ausfﬁhrung mit Schienenfﬁhrung_
Last dynamisch [N]
Fx ** 4000
Fy 2000
Fz 20000
-Fz 15000
Lastmomente dynamisch [Nm]
Mx 1000
My 900
Mz 400

Berechnungsbeispiel:

(550 mm +17)/19)

(30x3,8)-17)

Verfahrweg =

29,84 Aufrunden! (sind 30 Falten)

97 mm ( 1x Blocklange Faltenbalg )

550 mm

*

Werte in () beziehen sich auf die Schlittenplatte mit 220 mm Lange.

* * Drehzahl- und steigungsabhangig ny.x KGT = 3000 1/min; TGT = 1500 1/min.
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